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Szescioparametrowe czujniki sit i momentéw
CL 16 Fx;Fy;Fz;Mx;My; Mz

Do ich gtébwnych waloréw mozna zaliczy¢:

pomiar realizowany w trzech osiach wspoétrzednych

synchroniczny pomiar wszystkich szesciu parametrow

wszechstronne zastosowanie w wiekszosci dziedzin techniki i nauki umozliwia badania:
ukladéw zawieszenia ko6t pojazdow trakcyjnych

ukladoéw zawieszenia két podwozi samolotéw lekkich

cech motorycznych ramion robotéw

proceséw skrawania obrabiarek

proceséw skrawania frezarek

= procesow urobku wegla przez kombajny weglowe

szeroka game zakreséw pomiarowych i gabarytéw dyktowanych aplikacja
dwuletnia gwarancje i serwis pogwarancyjny

zgodnos$¢ z dyrektywami UE — znak CE

Zarowno konstrukcja elementu sprezystego, jak i szczegélny sposob posadowienia nan

poszczegolnych tensometrow, poparte analizag MES, umozliwilty przetwarzanie wszystkich
szesciu parametrow z zachowaniem ich oddziatywania na bardzo niskim poziomie.

Wraz z czujnikami moga by¢ integrowane wzmacniacze, umozliwiajace standaryzacje ich

sygnatow wyjsciowych do poziomu kompatybilnego z poziomem wymaganym przez
wspotpracujace z nimi przetworniki A/C lub rejestratory. Ponizej przedstawiono typoszereg
czujnika do réznorodnych zastosowan pomiarowych.

Czujniki wykonywane s3a na zaméwienie o wymaganych gabarytach i zakresach

pomiarowych.

Producent i dystrybutor

Przyklady zastosowan czujnika szescioparametrowego CL 16 Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

do ukiadow w zespole nozy kombajnu w obrabiarce
zawieszenia két gorniczego
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Czujnik sit i momentéow
CL 16 Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

Tensometryczny czujnik sit i momentéw CL 16uzak Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

Czujnik jest przeznaczony do badania uktadéw zawieszenia kot pojazdéw trakcyjnych i két
podwozi samolotéw lekkich. Jest instalowany pomiedzy piasta watu, a felga kota w badanym

zawieszeniu.

Podstawowe parametry techniczne CL 16uzak:

Zakresy pomiarowe

- Fx kN 10 + 50
-Fy kN 10 + 50
-Fz kN 10 + 50
- Mx kNm 1+5

- My kNm 1+5

- Mz kNm 1+5
Temperaturowy wspotczynnik czutosci % /10°C  <0,05
Temperaturowy wspotczynnik rozréwnowazenia % /10°C  <0,05
Zakres temperatur pracy °C -35+ 50
Sygnat wyjsciowy V 25+25
Wymiary mm zalezne od $rednicy kota
Masa piasty wraz z adapterem kg 18,5

Rys. 1: Tensometryczny czujnik sit momentéw CL 16uzak Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz




ZEPYIY

ZEPWN sp. z 0.0. sp.k.
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Tensometryczny czujnik sit i momentéw CL 16raro Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

Czujnik jest przeznaczony do badania poprawnosci sterowania wykonawczym uchwytem
ramienia robotéw. Jest instalowany pomiedzy koncéwke ramienia

wykonawczy.

Podstawowe parametry techniczne CL 16raro:

i jego uchwyt

Zakresy pomiarowe

- Fx kN 1

-Fy kN 1

-Fz kN 1

- Mx Nm 50

- My Nm 50

- Mz Nm 50
Temperaturowy wspotczynnik czutosci % /10°C  <0,05
Temperaturowy wspotczynnik rozréwnowazenia % /10°C  <0,05
Zakres temperatur pracy °C -35+ 50
Sygnat wyjsciowy V 2525

29+35

55

70

Rys. 2: Tensometryczny czujnik sit momentéw CL 16raro Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz
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Tensometryczny czujnik sit momentéw CL 16pso Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

Czujnik jest przeznaczony do badania procesu skrawania obrabiarki z wykorzystaniem

obrébki wiérowej. Jest on montowany pomiedzy zastosowanym do obrébki nozem, a jego
imakiem.

Podstawowe parametry techniczne CL 16pso:

Zakresy pomiarowe

- Fx kN 5+10

- Fy kN 5+10

-Fz kN 5+10

- Mx Nm 250 + 500

- My Nm 250 + 500

- Mz Nm 250 + 500
Temperaturowy wspotczynnik czutosci % /10°C  <0,05
Temperaturowy wspotczynnik rozréwnowazenia % /10°C  <0,05

Zakres temperatur pracy °C -35+ 50

Sygnat wyjsciowy V 2525

Wymiary mm zaleznie od aplikacji
Masa kg zaleznie od aplikacji

Fz
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Rys. 3: Tensometryczny czujnik sit momentéw CL 16pso Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz
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Czujnik sit i momentow
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Tensometryczny czujnik sit i momentéw CL 16psf Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz

Czujnik jest przeznaczony do badania procesu skrawania frezarki z wykorzystaniem
obrébki wiérowej. Czujnik jest montowany pomiedzy zastosowanym do obrébki nozem a jego

uchwytem maszynowym.

Podstawowe parametry techniczne CL 16psf:

Zakresy pomiarowe

- Fx kN 5+10

- Fy kN 5+10

-Fz kN 5+10

- Mx Nm 250 + 500

- My Nm 250 + 500

- Mz Nm 250 + 500
Temperaturowy wspotczynnik czutosci % /10°C  <0,05
Temperaturowy wspotczynnik rozréwnowazenia % /10°C  <0,05

Zakres temperatur pracy °C -35+ 50

Sygnat wyjsciowy V 2525

Wymiary mm zaleznie od aplikaciji
Masa kg Zaleznie od aplikaciji
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Rys. 4: Tensometryczny czujnik sit i momentow CL 16psf Fx;Fy;Fz;Mx;My;Mz
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Tensometryczny czujnik sit i momentéw CL 16purow Fx;Fy;Fz;Mz;My;Mz

Czujnik przeznaczony jest do badania procesu urobku wegla przez kombajn
w zautomatyzowanym procesie sterowania jego szesciotarczowym zespotem nozy tnacych
$ciane z pokladami wegla. Czujnik jest montowany pomiedzy napedem kombajnu a jego
szesciotarczowym zespotem nozy.

Podstawowe parametry techniczne CL 16purow:
Zakresy pomiarowe

- Fx kN 100

- Fy kN 100
-Fz kN 50

- Mx kNm 17

- My kNm 17

- Mz kNm 11
Temperaturowy wspotczynnik czutosci % /10°C  <0,05
Temperaturowy wspotczynnik rozrébwnowazenia % /10°C  <0,05
Zakres temperatur pracy °C -35 + 50
Sygnat wyj$ciowy \Y 2525
Masa kg 65
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Rys. 5: Tensometryczny czujnik sit i momentéw CL 16purow Fx;Fy;Fz;Mz;My;Mz



